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robot in the table at the bottom of the page.

la dénomination commerciale du robot dans le tableau se trouvant au bas de la page.

Handelsbezeichnung des Roboters mit Hilfe der Tabelle am Seitenende festgerstellt werden.

nella tabella riportata a piè di pagina, la denominazione commerciale del robot.

benaming van de robot in de tabel onderaan de bladzijde teruggevonden worden.  

längst ner på sidan.

A020DE0 - Ambrogio robot Twenty Deluxe

A020ELO - Ambrogio robot Twenty Elite

             HUA robot azonosító kódja egy táblán, a robot hátulján található. A kód alapján a robot kereskedelmi elnevezését a jelen oldal alján található
táblázatban találja meg.
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Tilos a jelen dokumentum – akárcsak részleges – másolása a gyártó előzetes, írásos beleegyezése nélkül. A gyártó vállalja a 
folyamatos fejlesztés politikáját és fenntartja a jogot a jelen dokumentum előzetes, írásos figyelmeztetés nélküli 
változtatásához azzal a kitétellel, hogy a változtatások egészségi- és biztonsági kockázatokat nem érintenek.

A magyar nyelvű fordítás kizárólagos, teljes jogú tulajdonosa a Fluidra Magyarország Kft., 2310 Szigetszentmiklós, Leshegy 
u.4/a., engedélye nélkül a dokumentum nem felhasználható, nem másolható, nem megosztható semmilyen formában. Eredeti

szöveg, illusztráció és tördelés - Tipolito La Zecca ©2008. A szöveg, vagy annak része a szerző megemlítése mellett
felhasználható.
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ÁLTALÁNOS INFORMÁCIÓ

A FELHASZNÁLÓI KÉZIKÖNYV CÉLJA
•Jelen kézikönyv a berendezés elválaszthatatlan részét képezi, és azt a Gyártó annak érdekében állította össze, hogy a
berendezést üzemeltető személyeknek (a gép élettartama alatt) minden szükséges információt megadjon.

•A gép üzemeltetőinek alkalmazniuk kell a helyes munkamódszereket és alaposan át kell olvasniuk, majd követniük a jelen
kézikönyvben foglalt utasításokat.
•Jelen kézikönyvet eredeti nyelve az olasz. A kézikönyv – annak érdekében, hogy jogi és/vagy kereskedelmi
követelményeknek megfeleljen – más nyelvekre lefordítható.

•Annak érdekében, hogy a sérülés- és balesetveszélyt jelentő, illetve az anyagi károkkal kapcsolatos kockázatokat elkerülje,
alaposan olvassa el a jelen kézikönyvben található utasításokat.

•A gyors tájékozódás érdekében a kézikönyvet tartsa biztonságos és könnyen elérhető helyen.

•Előfordulhat, hogy a jelen kézikönyvben található néhány információ és illusztráció nem tökéletesen illeszkedik az ön
tulajdonában álló berendezéshez, azonban ez annak működését nem befolyásolja
.
•A Gyártó fenntartja a jogot, hogy bármilyen előre jelzett értesítés nélkül változtatásokat végezzen.

•A következő szimbólumokat a jelen kézikönyv egészében arra használjuk, hogy különösen fontos információt jelöljünk vagy
fontos részleteket határozzunk meg.

Veszély – Figyelem
Ez a szimbólum olyan helyzeteket jelöl, melyek közvetlen veszélyt jelentenek. Ezek figyelmen kívül hagyása 
sérülés- és balesetveszélyt jelenthet. 

Figyelmeztetés – Óvatosság
Ez a szimbólum olyan helyzeteket jelöl, melyekben meghatározott módon kell viselkedni annak érdekében, 
hogy a sérülés- és balesetveszélyt jelentő kockázat elkerülhető legyen, illetve, hogy óvja a berendezést. 

Fontos

Ez a szimbólum olyan különösen fontos technikai információt jelöl, melyet nem szabad figyelmen kívül 

hagyni.
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A GYÁRTÓ ÉS A BERENDEZÉS AZONOSÍTÁSA

Az itt látható adattábla közvetlenül a berendezésen található. 
Hivatkozásokat és minden olyan szükséges információt tartalmaz, 
mely a berendezés biztonságos üzemeltetéséthez szükséges.
Bármilyen műszaki kérdéssel kapcsolatban kérjük, keresse a 
Gyártó Műszaki Szerviz Központját vagy a felhatalmazott 
márkakereskedőt.
Műszaki segítségért hivatkozzon az azonosító táblán található 
adatokra, illetve adja meg a körülbelüli használati óraszámot és a 
tapasztalt hibajelenséget.

A. Gyártó neve
B. CE megfelelőségi címke
C. Modell és Verzió / sorozatszám / gyártási év
D. Műszaki adatok: feszültség, áramerősség, érintésvédelmi 

besorolás, tömeg, vágószélesség

Serial Number   :  

Manufactured by Xxxxxxxxxxxxxxxxxx, Xxxxxxxxxxxxxxxxx
XXXXX Xxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxxx (XX) - XXXX

XXXXXXXXXXXXXX

MODEL TYPE MFG

(C) Modelll

(B) CE megfelelőségi
cimke 

(A) Gyártó neve

(C) Gyártás éve

(D) Műszaki
adatok

(C) 
Sorozatszám

ADATTÁBLA

(C) Verzió

BIZTONSÁGI INFORMÁCIÓ
A gyártó gondosan megvizsgálta az esetleges baleset- és sérülésveszélyt jelentő kockázatokat, melyek a berendezéssel 
történő interakciókból keletkezhetnek. Jelen információ célja, hogy a veszélyek elkerülése érdekében a felhasználók figyelmét 
felhívja a különös óvatosság szükségességére.

BIZTONSÁGI SZABÁLYOK

JELEN TERMÉK VÁGÓKÉST TARTALMAZ, MELY NEM JÁTÉK!

• Kérjük, alaposan olvassa el a kézikönyvet, különös tekintettel a biztonsági előírásokra, és győződjön 
meg róla, hogy teljesen megértette a leírtakat, mielőtt a terméket használatba venné. A terméket 
kizárólag a gyártó szándékának megfelelő célokra (rendeltetésszerűen) használja. Pontosan kövesse 
a működtetési-, karbantartási- és javításra vonatkozó instrukciókat.

• Amikor a robotot használja, győződjön meg róla, hogy senki sem tartózkodik a munkaterületen, 
különösen vonatkozik ez gyermekekre, idősekre vagy fogyatékkal élőkre és állatokra. Programozza a 
robotot olyan időszakra, amikor a munkaterületen senki sem tartózkodik. Amennyiben tudja, hogy 
állatok, gyermekek vagy más személyek tartózkodnak a területen, kísérje figyelemmel a robot 
munkáját. Ha embert vagy állatot lát a robot útjában, azonnal állítsa le a berendezést.

• Olyan munkaterületeken, melyeket nem vesz körbe kerítés, vagy ahol a kerítéseken könnyű 
átmászni, felügyelje az eszköz működését.
Amennyiben a robotfűnyírót közterületen található munkaterületen használja, figyelmeztető jelzéseket 
kell elhelyeznie. A táblákon a következő szövegnek kell szerepelnie: „Figyelem! Automata fűnyíró!
Maradjon távol a géptől! Felügyelje a gyermekeket!”

• Ez a robot nem alkalmas arra, hogy azt gyermek, vagy csökkent fizikai, érzékszervi, vagy mentális 
képességű személy, vagy a gépet nem ismerő, tapasztalatlan személy használja, hacsak a 
biztonságukért felelős- vagy a gép használatával kapcsolatos instrukciókat megismert személy 
felügyelete nem biztosított. A gyermekeket felügyelni kell annak érdekében, hogy ne játszanak a 
berendezéssel.

• Ne engedje, hogy a robotot olyan személy használja, aki nem ismeri annak működését.

• Csak alapos jártassággal rendelkező, a gép speciális jellemzőit és a biztonsági előírásait jól ismerő 
személy végezhet karbantartási- és javítási munkákat a berendezésen. A robot használata előtt 
figyelmesen olvassa el a felhasználói kézikönyvet és győződjön meg arról, hogy az instrukciókat 
megértette.

• A beszerelt biztonsági berendezéseket soha ne távolítsa el, azokat ne iktassa ki és ne nyúljon 
hozzájuk. Nem eredeti alkatrészek beszerelése vagy használata esetén a Gyártó semminemű 
felelősséget nem vállal. A jelen feltétellel nem összhangban történő üzemeltetés emberek egészségét 
és biztonságát veszélyeztetheti. A fentiek be nem tartása sérülés- és balesetveszélyes lehet az 
üzemeltetés során.

Felhasználói kézikönyv
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•

•

Ellenőrizze, hogy nincsenek a gyepen játékok, szerszámok, ágak, ruhaneműk vagy más olyan 
tárgyak, melyek kárt tehetnek a vágókésekben. A gyepen található tárgyak kárt tehetnek a robotban 
vagy megakadályozhatják annak megfelelő működését is.

Soha ne engedje meg, hogy a robotra ráüljenek. Soha ne emelje fel a robotot azért, hogy 
megvizsgálja a vágókést vagy hogy működés közben hordozza, áthelyezze azt. Működés közben 
kezét vagy lábát ne tegye a robot alá.

• Ne használja a robotot akkor, amikor öntözőrendszer működik a területen.  Programozza a robotot és 
az öntözőrendszert úgy, hogy ne üzemeljenek azonos időpontban. Ne tisztítsa a robotot 
magasnyomású mosóberendezéssel és ne mártsa vízbe a berendezést sem részben, sem egészen, 
mivel a gép nem vízálló.

• Mielőtt bármilyen, az üzemeltető által is elvégezhető beállítást vagy karbantartást végezne, húzza ki 
az elektromos csatlakozót és aktiválja a biztonsági megállítógombot. Használja a Gyártó által javasolt 
személyi védőeszközöket, különös tekintettel a védőkesztyű használatára a vágókés kezelésekor.

• A tisztítást és karbantartást nem végezheti felügyelet nélküli gyermek.

• Ne használja a robotot, ha a vágókés sérült. Cserélje ki a vágókést.

• Ne használja a robotot bármely külső rész sérülését követően. Ha a robot mechanikai része sérült, 
cserélje ki.

• Ne használja a robotot, ha az elektromos vezeték vagy a transzformátor sérült. A sérült elektromos 
vezeték élő szervezetekkel kerülhet kapcsolatba. Annak érdekében, hogy mindennemű kockázatot 
elkerüljön, cseréltesse ki a vezetéket a Gyártóval vagy annak műszaki szerviz központjával vagy 
szakemberrel.

• Ha az elektromos vezeték használat közben megsérül meg, nyomja meg a „STOP” gombot, hogy 
leállítsa a robotot és húzza ki a vezetéket az elektromos aljzatból.

• Rendszeresen nézze át a robotot, hogy meggyőződhessen arról, hogy a vágókés, a rögzítő csavarok, 
és a vágó mechanizmus nem kopott vagy sérült. Arról is győződjön meg, hogy valamennyi csavar, 
anya, rögzítő elem szorosan meg van húzva, hogy a robot jó munkaállapotban legyen.

• Ha a robot használat közben rendellenesen vibrálni kezd, nyomja meg a „STOP” gombot és húzza ki 
az elektromos vezetéket az elektromos aljzatból.

• Soha ne használja és töltse a robotot robbanékony és/vagy gyúlékony környezetben.

• Csak a gyártó által biztosított, gyári akkumulátortöltőt és tápegységet használja. A helytelen használat 
elektromos túlterhelést, túlmelegedést vagy az akkumulátorban található korrozív folyadék 
szivárgását okozhatja. Ha bármilyen folyadék szivárog, mossa le az akkumulátort vízzel/
semlegesítővel, amennyiben a folyadék szembe kerül, forduljon orvoshoz.

BIZTONSÁGI BERENDEZÉSEK

1. Akadályérzékelő
Az ütközés szenzor akkor aktiválódik, ha a robot olyan kemény tárgyba ütközik, aminek magassága nagyobb mint 10 cm 
(3.94”). Ez megállítja az adott irányba történő mozgást és hátrafelé mozgást aktivál, hogy a robot elkerülje az akadályt.
2. Dőlésszögmérő
Ha a robot olyan emelkedőn dolgozik, ami a legnagyobb megengedett dőlésszögnél meredekebb, vagy ha a robot 
felborul, a robot leállítja a vágókést.

3. Vészleállító
A robot felső részén található, a többi kezelőpanelen olvasható utasításnál nagyobb betűvel szedett „STOP” felirattal. Ha ezt a
gombot – a működés bármely pillanatában – megnyomja, a fűnyíró mozgása és a vágókés forgása is azonnal leáll.

4. Túláram védelem
A működés során minden motor (vágókés és kerékmeghajtó motor) folyamatos monitorozás alatt van annak érdekében, hogy 
a berendezés a túlmelegedést okozó tényezőket elkerülje. Ha kerékmeghajtó motor esetében fordulna elő túlmelegedés, a 
robot megpróbál az ellentétes irányba mozogni. Ha a jelenség ezt követően is fennáll, a robot megáll és hiba üzenetet jelez. 
Ha a vágókés motorja túlmelegszik, két beavatkozási szint áll rendelkezésre. Ha a paraméterek az első tartományba esnek, a 
robot manőverezni kezd, hogy kiszabadítsa a vágókést. Ha a túláram a védelmi tartományba esik, a robot megáll és 
motorhibát jelez..

5. Jel-kimaradás érzékelő
Ha nincs jel, a robot automatikusan leáll..
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BIZTONSÁGI JELZÉSEK 

Még a gép használata előtt 
alaposan olvassa át az 
instrukciókat, hogy megértse 
azokat.

STOP

Ne érintse meg a forgó 
vágókést és ne helyezze kezét 
vagy lábát a gép alá, amikor az 
működik. Várjon, amíg a 
vágókés és a forgó alkatrészek 
teljesen leállnak, mielőtt 
megközelíti a gépet.

Ne üljön a gépre.

STOP

Nyomja meg a STOP gombot, 
mielőtt felemelné a gépet, vagy 
dolgozni kezdene rajta. 

Működés közben tartson megfelelő 
biztonsági távolságot a géptől.
A robot működése közben 
győződjön meg róla, hogy 
nincsenek emberek vagy állatok a 
munkaterületen (különös tekintettel 
a gyerekekre, idősekre, vagy 
fogyatékkal élőkre). A 
gyermekeket, más személyeket és 
az állatokat a gép működése 
közben tartsa biztonságos 
távolságra attól. A kockázat 
elkerülése érdekében azt 
tanácsoljuk, hogy a robot fűnyírási 
tevékenységét időzítse megfelelő 
időpontokra.

Figyelem! Takarításkor, 
tisztításkor ne permetezzen, 
locsoljon vizet a gépre.

A robot működése közben 
győződjön meg róla, hogy 
nincsenek emberek vagy 
állatok a munkaterületen 
(különös tekintettel a 
gyerekekre, idősekre, vagy 
fogyatékkal élőkre). A 
gyermekeket, más személyeket 
és az állatokat a gép működése 
közben tartsa biztonságos 
távolságra attól. A kockázat 
elkerülése érdekében azt 
tanácsoljuk, hogy a robot 
fűnyírási tevékenységét 
időzítse megfelelő időpontokra.

A robotot csak a „Műszaki 
Információ” fejezet „Műszaki 
Adatok” részben megjelölt 
elektromos tápegységgel 
használja.
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MŰSZAKI INFORMÁCIÓK

MŰSZAKI ADATOK

Leírás
Modell

A015DE0 A020DE0 A020EL0

Fűnyíráshoz javasolt legnagyobb terület mérete

Munkakapacitás (-20%(*)) m2 (ft2) 600

(6458) 
700

(7534) 
1000

(10763) 

Jellemzők

Méretek mm 420x290x220

Robot súlya (akkumulátorral együtt) kg 7,1 7,2

Vágómagasság (Min-Max) mm (") 25-70 (0,98-2,75")

Vágókés átmérője mm (") 180 (7,08 ")

Motorok Szénkefe nélkül

Vágókés sebessége Fordulat / Perc 4200

Haladási sebesség Méter / Perc 28 (91,8 ')

Maximum javasolt, kezelhető 
emelkedő (*) %

Környezeti működési hőmérséklet Max °C

Mért zajszint dB(A) 57

Vízállósági besorolási osztály IP

ROBOT: IPx5 

TÖLTŐÁLLOMÁS: IPx4 

AKKUMULÁTORTÖLTŐ: IPx4

Elektromos jellemzők

Elektromos tápegység
(lítium akkumulátorhoz)

SOY-2940230
Input: 100-240 V~; 1.8A; 50/60Hz; Class 1

Output: 29.4V ; ; 2.3A

- Alternative code -

Mean Well OWA-60E-30ZCT
Input: 100-240 V~; 1.2A; 50/60 Hz; Class 2

Output: 29.4V  ; 2.0A

Akkumulátor típusa és töltése

Újratölthető Lítium-Ion akkumulátor 
(névleges feszültség) 25.9V - 2.5 Ah

Töltés módja Kontakt 

Átlagos újratöltési idő hh:mm 1:00

Átlagos fűnyírási időtartam teljes 
töltési ciklust követően (*) hh:mm 02:00

(*) A fű kondíciójától, a gyep és a nyírandó terület komplexitásától függően 

45% megengedhető, kiegészítők felszerelésétől és fű 
állapottól függően  

35% maximum kezelhető és javalsot, vágott állapotú fű 
esetén  

20% a határoló vezeték külső szélének közelében 

ROBOT: -10°C (14 F.) (Min) +50°C (122 F.) (Max) 

TÖLTŐÁLLOMÁS: -10°C (14 F.) (Min) +45°C (113 F.) (Max) 

AKKUMULÁTOR TÖLTŐ: -10°C (14 F.) (Min) +40°C (104 F.) (Max)
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Frekvenciák

Jeladó a robotvezetéshez Működési frekvencia sáv (Hz) 500 - 60000 
maximum rádiófrekvencia (dBm) ˂10 

Bluetooth Működési frekvencia sáv (Hz) 2402-2480 
maximum rádiófrekvencia (dBm) ˂14 

GSM  Működési frekvencia sáv (Hz) 850/900/1800/1900 
maximum rádiófrekvencia (dBm) ˂33 

Felszerelés/Kiegészítők/Funkciók

Kezelhető területek száma 
(beleértve az elsődleges zónát) 4

Esőérzékelő Alapfelszereltség

Eco Mode - Ön-programozás 
(szabadalmaztatott) Alapfelszereltség

Kapcsolati modul (GPS, GPRS) Választható Alapfelszereltség

A töltőállomáshoz való visszatérés 
módja ”V-Meter‘-"follow wire" ”V-Meter‘-"follow wire" 

GPS támogatással
A határoló vezeték maximum 
hossza (hozzávetőleges, kalkulált  
adat általános határolóvezetékkel 
számolva)

m (') 1000 (3280 ')

(*) A fű kondíciójától, a gyep és a nyírandó terület összetettségétől függően 

A KÉSZLÉK ÁLTALÁNOS LEÍRÁSA

Véletlenszerű irányváltoztatás
A készülék egy olyan robot, melyet automata fűnyírásra 
terveztek és gyártottak. Kertekben, kertes házak gyepén 
bármely időpontban és napszakban használható. Kisméretű, 
kompakt, csendes és könnyen szállítható.

A vágásra kijelölt terület felületi jellemzőitől függően a robot akár 
több területen történő munkavégzésre is beprogramozható: egy 
elsődlegesen kijelölt területen és további, másodlagos 
területeken is tud munkát végezni.  (különböző modellek 
specifikációi szerint)

A robot működés közben a határolóvezeték által kijelölt területen 
belül dolgozik.

Amikor a robot érzékeli a határolóvezetéket vagy akadállyal 
találkozik, véletlenszerűen irányt változtat, és egy új irányban 
kezdi el a fűnyírást. A robot saját méretének felénél nagyobb 
mértékben nem lépi át a határolóvezetéket.

A véletlenszerű működési elv alapján a robot automatikusan 
elvégzi a fűnyírást a teljes kijelölt területen. (Lásd kép)

A robot képes felismerni a magasabb és/vagy vastagabb füvet a 
kert bármely részén és amennyiben szükségesnek érzékeli, 
automatikusan aktiválja a spirális mozgást a tökéletes 
munkavégzés érdekében. A spirális mozgást, a robot működése 
közben az „ENTER” gomb megnyomásával is aktiválhatja.

A robot által lenyírható felület nagysága több tényezőtől függ:

• a modell típusától és a csatlakoztatott akkumulátortól;
• a terület jellemzőitől (szabálytalan határolóvezeték, egynetlen
felület, szabdalt területi egységek, stb.);
• a gyep jellemzőitől (a fű fajtájától és magasságától, a
nedvességtől, stb.);
• a vágókés állapotától (az élességtől, a vágókés
maradékmentességétől, tisztaságától, stb.);
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EN

FŐ ALKATRÉSZEK

MODELL A015DE0 A020DE0 A020EL0

Verzió A A A

1

2 Érintőképernyő

3 Esőérzékelő

4 Akkumulátor

5 Fogantyú

6 Vágókés

7 Határolóvezeték tekercs 100m 0 0

8 Szegek 100 20 20

9 Tápegység

10 Töltőállomás

11 Jeladó

12 Felhasználói kézikönyv

13 Kulcs a vágómagasság beállításához

14 Csatlakozó a határolóvezetékhez - -

5

6

12

8

13

14

7

4

1

3
2

11

10

9
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Tápegység

Határolóvezeték

Töltőállomás

Min. magasság 160 

cm / 63 "

Jeladó

TELEPÍTÉS

CSOMAGOLÁS ÉS KICSOMAGOLÁS
A berendezést megfelelő csomagolásban kapja kézhez. Amikor kicsomagolja, óvatosan vegye ki a dobozból és ellenőrizze a 
gép részeinek sértetlenségét.

Figyelmeztetés – Óvatosság

A műanyag csomagolóanyagokat és dobozokat ne hagyja gyermekek közelében: fulladást okozhatnak!

Fontos

A csomagolóanyagokat tartsa meg későbbi felhasználáshoz.

A RENDSZERTELEPÍTÉS MEGTERVEZÉSE 

A robot telepítése nem bonyolult, de előzetes tervezést igényel annak érdekében, hogy a töltőállomást, a tápegységet és a 
határolóvezetéket a legjobban helyezzük el.
• A töltőállomást a gyep szegélyénél kell elhelyezni, lehetőleg a

legnagyobb területen, ahonnan a gyepfelület további részei
könnyen megközelíthetők. A továbbiakban azt a területet,
ahova a töltőállomás telepítésre kerül „Elsődleges Területként”
fogjuk említeni.

Figyelmeztetés - Óvatosság

A tápegységet úgy helyezze el, hogy gyermek ne 
férjen hozzá. Ilyen hely lehet a 160 cm-t (63”) 
meghaladó magasság.

Figyelmeztetés – Óvatosság

Győződjön meg arról, hogy a tápegységhez 
kizárólag arra jogosult személyek férhetnek hozzá.

Figyelmeztetés – Óvatosság

Az elektromos áram bekötésekor nagyon fontos, hogy az elektromos aljzatot a telepítési terület közelében 
helyezzük el. Győződjön meg arról, hogy az elektromos hálózat megfelel a szabályozásoknak. A teljesen 
biztonságos üzemeltetés érdekében győződjön meg arról, hogy az elektromos rendszer, melyhez a 
tápegységet csatlakoztatja rendelkezik a megfelelő földeléssel. Az ellátó áramkört védelemmel kell ellátni: 
olyan megszakítóval, melynek kioldását már 30mA-t meghaladó átfolyó áram is aktiválja.

Fontos

Javasolt a tápegység egy zárható, (külső és belső használatra is alkalmas), elektromos berendezések 
részére készült szekrényben elhelyezni, melyben a berendezések szellőzése és a folyamatos légáram 
keringtetése megoldott.
• A robotnak a munkaciklust követően könnyedén meg kell tudnia találni a töltőállomást, ahonnan a következő munkaciklust

is indítja majd, illetve innen éri el a további munkaterületeket is, melyeket a továbbiakban „Másodlagos Területek”-ként
említünk..

• A töltőállomást az alábbi szabályoknak megfelelően helyezze el:
- egyenes földfelületre;
- jó vízelvezetésű, tömör és stabil földfelületre;
- lehetőleg a gyepfelület legszélesebb részére;
- ha a területen szórófejek is találhatók, győződjön meg arról, hogy a fúvókák ne legyenek a töltőállomás belseje felé
irányítva;
- győződjön meg arról, hogy a töltőállomás bejárata a képen látható módon kerül telepítésre; így a robot a
határolóvezetéket az óramutató járásának megfelelő irányból követve tud bejutni;
- a töltőállomás előtt egy 200 cm (78,74”) hosszú egyenes szakaszt kell kialakítani;
- a töltőállomás közelében elhelyezett (akár a gyepfelület határolására szolgáló) bármilyen fém rúd vagy kerítéselem
interferálhat a jellel, azaz megzavarhatja a jelet. A töltőállomást a kert egy másik részére vagy a fém kerítéstől biztonságos
távolságra helyezze el. További információért keresse a Gyártó Műszaki Szerviz Központját vagy a Márkakereskedőt.

• A töltőállomást megfelelően kell a talajhoz rögzíteni. Annak érdekében, hogy a közvetlenül a töltőállomás előtt kialakuló kis
lépésnyi fűkopást/fűhiányt elkerülje, helyezzen egy kis darab műfüvet a bejárat elé. Alternatív megoldásként emeljen ki egy
füves talajréteget és a töltőállomást a fű szintjébe telepítse.
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NO NO

OK OK

NO NO

NO

OK 

Tápegység

Töltőállomás

Min. magaság 160 cm

/ 63 "

Min távolság
200 cm

/ 78,74 "

Határolóvezeték

Határolóvezeték

Jeladó

• A töltőállomás vezetékkel kapcsolódik a tápegységhez. A vezetéket a nyírási területen kívül kell a töltőállomástól elvezetni.

• A tápegységet az alábbi szabályok szerint helyezze el:
- jól szellőző, a légköri-, környezeti elemektől és a közvetlen
napfénytől védett helyre;
- lehetőleg beltérre, garázsba, melléképületbe;
- amennyiben kültéren helyezi el, nem szabad közvetlen
napfénynek vagy csapadéknak/víznek kitenni, ezért jól
szellőző dobozban kell védelmét biztosítani. Ne helyezze
közvetlenül a talajra vagy nyirkos környezetbe;
- a gyepfelületen kívülre helyezze el, ne annak területén;
- a töltőállomásból a tápegységhez vezető vezetéket
egyenesítse ki. Ne rövidítse vagy hosszabbítsa meg a
vezetéket.

• A határolóvezeték bejövő oldalát legalább 200 cm-en 
(78.74”) keresztül egyenesen kell vezetni, merőlegesen a 
töltőállomásra (derékszöget bezárva). A kimenő oldalt a 
töltőállomástól elmenő irányban kell lefektetni, ez biztosítja a 
robot megfelelő visszatérését.

Abban az esetben, ha a robotot olyan területen telepíti, melynek 
közelében egy (ugyanettől vagy más gyártótól származó) másik 
robot is található, a robot jeladóját és vevő-egységét a telepítés 
során át kell állítani, hogy a két robot frekvenciája ne 
interferáljon/ne zavarja egymást. Eben az esetben 
lépjen kapcsolatba a legközelebbi szerviz központtal.



11 Felhasználói kézikönyv

HU
A hat§rol·vezet®k nyomvonala

5 cm.

1 m2 m

10 m 1,5 m 2 m

TºltŖ§llom§s

A HATĆROLčVEZET£K ELHELYEZ£SE
MielŖtt telep²ti a hat§rol·vezet®ket, ellenŖrizze a teljes 
gyepfel¿letet. A hat§rol·vezet®k lefektet®sekor v®gezzen el 
minden sz¿ks®ges jav²t§st a fŤfel¿leten annak ®rdek®ben, hogy 
a robot megfelelŖen tudjon mŤkºdni.

1. M®rje fel ®s keresse meg a legjobb m·dot a robot 
tºltŖ§llom§shoz vezetŖ visszat®r®si ¼tvonal§hoz a
ĂT¥LTŕĆLLOMĆSRA T¥RT£Nŕ VISSZAT£R£S 
MčDSZEREò c²mŤ fejezetben le²rt instrukci·k alapj§n.

2. M®rje fel, hogy sz¿ks®ges-e a hat§rol·vezet®k speci§lis 
telep²t®se a ĂA ROBOT T¥LTŕĆLLOMĆSRA T¥RT£Nŕ 
GYORS VISSZAT£R£S£NEK BEĆLLĉTĆSAò c²mŤ fejezetben 
le²rt instrukci·k alapj§n.

3. A munkater¿let elŖk®sz²t®se ®s meghat§roz§sa

4. A hat§rol·vezet®k telep²t®se.

5. A tºltŖ§llom§s ®s a t§pegys®g telep²t®se. A hat§rol·vezet®k 
lefektet®sekor tartsa szem elŖtt a telep²t®si ir§nyt (·ramutat· 
j§r§s§nak megfelelŖen) ®s a megfordul§si ir§nyt (·ramutat· 
j§r§s§val ellent®tesen) a vir§g§gy§sok kºr¿l, amint azt a 
k®pen l§tja.

T¥LTŕĆLLOMĆSRA T¥RT£Nŕ VISSZAT£R£S MčDSZERE

A robot k®tf®lek®ppen tud visszat®rni a tºltŖ§llom§sra att·l 
f¿ggŖen, hogy a felhaszn§l·i men¿ alatt a ĂSettings ï Re-entry to 
Baseò ĂBe§ll²t§sok ï Visszat®r®s a B§zisraò pont alatt mi ker¿l 
be§ll²t§sra. Csak abban az esetben haszn§lja az ĂFollow wire ï 
Vezet®k ment®nò m·dszert, ha sz§mos akad§ly tal§lhat· a 
kertben a hat§rol·vezet®k kºzel®ben (1 m®teren bel¿l). Minden 
m§s esetben javasolt a ĂV-Meterò m·dszert be§ll²tani annak 
®rdek®ben, hogy a robot a lehetŖ leggyorsabban visszat®rhessen 
a tºltŖ§llom§sra

ìFollow wireî. A tºltŖ§llom§shoz val· visszat®r®s ezen 
m·dszere arra utas²tja a robotot, hogy kºvesse a 
hat§rol·vezet®ket ¼gy, hogy kerekeit a vezet®k k®t oldal§ra 
helyezi. Ha ez a m·dszer ker¿l aktiv§l§sra, nincs sz¿ks®g az 
al§bbiakban le²rt ĂRecall on Wireò ï ĂVisszah²v§s a vezet®kreò 
nevŤ vezet®k-egys®g kialak²t§s§ra.

ìV-Meterî. E tºltŖ§llom§sra val· visszat®r®si m·dszer 
be§ll²t§s§val a robot a hat§rol·vezet®ktŖl hozz§vetŖleges 
t§vols§gban halad, mely t§vols§g n®h§ny centim®ter ®s egy 
m®ter (3.2ò) kºzºtt v§ltozik. N®h§nyszor meg®rinti a 
hat§rol·vezet®ket az egyenes ®s az ²ves szakaszokon eg®szen 
addig, am²g a tºltŖ§llom§s §ltal sug§rzott jelet fel ne ismeri. 
Ezut§n ºnmag§t a vezet®k ment®n a tºltŖ§llom§shoz vezeti ®s 
tºk®letesen be§ll az §llom§sra.

Amennyiben a ter¿leten keskeny §tj§r· tal§lhat·,  a vezet®ket k¿lºnleges m·don, az ¼gynevezett ĂRecall on Wireò ï 
ĂVisszah²v§s a vezet®kreò vezet®k-egys®ggel egy¿tt sz¿ks®ges lefektetni.

Amint a ĂRecallò ï ĂVisszah²v§sò-t a rendszer felismeri, a robot nagy precizit§ssal kezdi el kºvetni a 
hat§rol·vezet®ket: alacsony sebess®ggel ®s kºr¿lbel¿l 10 m®teren (33ò) kereszt¿l. Ezt kºvetŖen, ha a tºltŖ§llom§st a 
g®p m®g nem ®rte el, visszat®r a ĂV-Meterò visszat®r®si m·dszerhez.

A ĂRecallò- ĂVisszah²v§sò telep²t®s®hez az al§bbi instrukci·kat kºvesse:

� a ĂRecallò- ĂVisszah²v§sò egy kºr¿lbel¿l 1 m (3.3ò) hossz¼ vezet®k-egys®g, ahol a vezet®k p§rhuzamosan,  
egym§st·l 5 cm (1.96ò) t§vols§gban ker¿l elhelyez®sre;

� a ĂRecallò ï ĂVisszah²v§sò-t b§rmely keskeny §tj§r· elŖtt 1m-re (3.3ò) kell elhelyezni;

� a ĂRecallò ï ĂVisszah²v§sò-t a ĂGyors Visszat®r®sò szekci· el® kell elhelyezni.

Megjegyz®s: Ha a robot nem tal§lja a tºltŖ§llom§st egy bizonyos meghat§rozott idŖ alatt, elkezdi a hat§rol·vezet®ket 
kºvetni ĂFollow wireò ï ĂVezet®k ment®nò ¿zemm·dban.

SzŤkebb,
mint  1 m
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35 cm
(13,78 ")100 cm (39,3 ") 

45 cm

(17,71 ")

45 %

35 cm
(13,78 ") 0-20%

0-20%

0-45%

0-20%

21-45%

21-45%

HatárolóvezetékHatárolóvezeték

OK

NO
NO

OKOK
OK

A MUNKATERÜLETEK HATÁRAINAK ELŐKÉSZÍTÉSE- ÉS KIJELÖLÉSE

A nyírásra kijelölt gyepfelület előkészítése
1. Győződjön meg arról, hogy a nyírandó fűfelület egyenletes, 

nem tartalmaz lyukakat, köveket vagy más akadályokat. Ha 
szükséges, készítse elő a területet: töltse fel a lyukakat és 
távolítsa el az akadályokat. Ha néhány akadályt nem lehet 
elmozdítani, ezeket a határolóvezetékkel kell megfelelően 
körbejelölni.

2. A robot a kijelölt munkaterületen elhelyezkedő olyan 
felületen tud füvet nyírni a kerekek megcsúszása nélkül,
melynek legnagyobb meredeksége 45% (45 cm emelkedés
folyóméterenként). Ehhez a fűfelület átlagosan száraz állapota
és felszerelt kiegészítők szükségesek. Egyéb esetekben a
legnagyobb meredekség 35% lehet.
A határolóvezetéket 20%-os (20 cm folyóméterenként)
emelkedésnél nem meredekebb területen kell elhelyezni úgy,
hogy figyelembe vesszük: a robot nagyobb tapadást igényel a
töltőállomáshoz történő visszatéréskor. Ezért alaposan meg
kell vizsgálni a gyepfelület kondícióját és figyelemmel lenni
ezekre a korlátokra.
Ha a határolóvezetéket 20%-os emelkedésnél meredekebb emelkedőn helyezzük el, a robot letérhet a vezetékről annak 
érdekében, hogy könnyebben tudjon mozogni, és előfordulhat, hogy szűk átjárókon nem tud áthaladni és nem találja a gyors 
visszatérés vezetéket.
Az emelkedő meredeksége sem a határolóvezeték külső, sem a belső oldala mentén 35-35 cm sávon belül nem növekedhet. 
Amennyiben a fenti utasításokat nem lehetséges betartani, a robot emelkedőn történő munkavégzés közben a vezeték 
érzékelése folyamán megcsúszhat és elhagyhatja a munkaterületet.
Ha az emelkedőkön bármilyen akadály található a fent megjelölt korlátokat megközelítő helyen, a talajt ki kell egyenlíteni az 
akadály fölötti oldalon: legalább 35 cm sávban az akadálytól, amivel az emelkedő meredeksége lecsökkenthető.

Fontos

Olyan lejtős területeken, ahol az emelkedők a fent 
jelzetteknél meredekebbek, nem használható 
robotfűnyíró. Ezért helyezze a határolóvezetéket az 
emelkedő elé úgy, hogy annak területét a 
munkaterületből kizárja..
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A munkater¿let hat§rainak kijelºl®se
3. 

Hat§rol·vezet®k
nyomvonala

min. Min. 70 cm 70 cm / 27,56 "/ 27,56 "

Min. 70 cm / 27,56 "

Legkisebb folyos· sz®less®ge 
minimum 70 cm / 27,56 " 

ElsŖdleges ter¿let

M§sodlagos ter¿let

M®rje fel a teljes gyepfel¿letet ®s §llap²tsa meg, hogy 
sz¿ks®ges-e azt ï az al§bbiakban le²rt szab§lyok ®rtelm®ben - 
k¿lºn§ll· munkater¿letekre felbontania. MielŖtt telep²ten® a 
hat§rol·vezet®ket, ellenŖrizze annak eg®sz nyomvonal§t, ami 
a tov§bbi munk§latokat megkºnny²ti. Az illusztr§ci·n egy 
gyepfel¿letet l§t, a hat§rol·vezet®k nyomvonal§nak 
§br§zol§s§val.

A telep²t®s kºzben azonos²tsa a M§sodlagos Ter¿leteket. A 
M§sodlagos Ter¿let a gyep olyan r®sze, mely egy kis 
ºsv®nnyel kapcsol·dik az ElsŖdleges Ter¿lethez, ami a robot 
norm§l mozg§s§t megnehez²ti. Ezt a ter¿letet a g®pnek a 
megengedett emelkedŖket, lejtŖket meg nem halad· m®rt®kŤ 
fel¿leti elt®r®sekkel kell tudnia megkºzel²tenie. Az, hogy egy 
z·n§t lehet-e M§sodlagos Ter¿lett® nyilv§n²tani az ElsŖdleges 
Ter¿let m®ret®tŖl f¿gg. Min®l nagyobb az ElsŖdleges Ter¿let, 
ann§l nehezebb lesz az §tj§r· ºsv®ny megkºzel²t®se. 
Ćltal§noss§gban elmondhat·, hogy egy olyan ter¿let, mely 200 
cm-n®l (78.74ò) keskenyebb §tj§r·n kºzel²thetŖ meg, m§r 
M§sodlagos Ter¿letnek nevezhetŖ. A kezelhetŖ M§sodlagos 
Ter¿letek sz§ma az adott modell jellemzŖitŖl f¿gg (L§sd: 
MŤszaki Specifik§ci·).

A megengedhetŖ legkisebb ºsv®ny a hat§rol·vezet®kek kºzºtt 
70 cm (27.56ò). A hat§rol·vezet®ket minden, a gyepfel¿let 
mellett elhelyezett t§rgyt·l bizonyos t§vols§gra (a k®sŖbbiek 
szerint) kell elhelyezni, ez®rt a sz¿ks®ges hely az §thalad§shoz 
110 cm (51.18ò), ha a ter¿let mellett fal vagy sºv®ny tal§lhat·.

Ha az §tj§r· nagyon hossz¼, a t§vols§g a k®t hat§rol·vezet®k 
kºzºtt mindenk®pp 70 cm-n®l (27.56ò) nagyobb kell legyen.

A programoz§s sor§n sz¿ks®ges konfigur§lni a ter¿letek 
nagys§g§t, illetve az el®r®si ¼tvonalalt (·ramutat· j§r§s§val 
megegyezŖ -vagy ellent®tes ir§ny). Emellett meg kell adnia a 
M§sodlagos Ter¿let el®r®s®hez sz¿ks®ges hat§rol·vezet®k 
hossz§t is. 

Amennyiben a fentiekben meghat§rozott minim§lisan 
sz¿ks®ges kºvetelm®nyeket nem lehet teljes²teni, p®ld§ul ha a 
ter¿letet egy nagy meredeks®gŤ lejtŖ vagy emelkedŖ v§lasztja 
el, vagy az ºsv®ny (folyos·) keskenyebb 70 cm-n®l (27.56ò) a 
k®t hat§rol·vezet®k kºzºtt, az esetben a gyepnek ezen 
ter¿lete ĂClosed Areaò ï ĂLez§rt ter¿letò-nek minŖs¿l. A ĂLez§rt 
Ter¿letò megjelºl®s®hez a kimenŖ ®s a bejºvŖ 
hat§rol·vezet®ket vezesse azonos nyomvonalon ¼gy, hogy 
kºzºtt¿k 1 cm (0.40ò) t§vols§got tartson. Ebben az esetben a 
robot nem tudja ºn§ll·an megkºzel²teni ezt a ter¿letet ®s a 
ĂLez§rt Ter¿letek Kezel®seò c²mŤ fejezetben le²rtak szerint 
lehets®ges a gyep ny²r§sa. A ĂLez§rt Ter¿letekò kezel®se 
lecsºkkenti a robot §ltal ºn§ll·an kezelhetŖ ter¿let m®ret®t.

Keskeny folyos·
< 70 cm / 27,56 "

ElsŖdleges ter¿let

Lez§rt ter¿let

Felhaszn§l·i k®zikºnyv
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20 cm 
7,87 "

20 cm 
7,87 "

5 cm
1,97 "

20 cm 
7,87 "

20 cm 

(7,87 ")

20 cm 

(7,87 ")

20 cm 

(7,87 ")

20 cm 

(7,87 ")

20 cm

(7,87 ")
20 cm

(7,87 ")
20 cm

(7,87 ")

20 cm

(7,87 ")

20 cm

(7,87 ")

20 cm

(7,87 ")

20 cm

(7,87 ")
Ki§ll· gyºkerek

4. Ha olyan g®pkocsibe§ll· vagy j§rda tal§lhat· ak§r a munkater¿leten bel¿l, ak§r azon k²v¿l, mely a gyep magass§g§val
megegyezŖ szintben helyezkedik el, a hat§rol·vezet®ket ennek szeg®ly®tŖl 5 cm-es (1.96ò) t§vols§gban kell elhelyezni. A
robot finoman kimanŖverez a gyeprŖl ®s a fŤ teljes r®sz®t leny²rja. Ha a j§rdafel¿let f®mbŖl k®sz¿lt vagy ha aknafed®l,
ºsszefoly· vagy elektromos vezet®k tal§lhat· a ter¿leten, a hat§rol·vezet®ket minimum 20 cm  t§vols§gba helyezze el a
f®mt§rgyakt·l annak ®rdek®ben, hogy megelŖzze a robot hib§s mŤkºd®s®t, illetve a hat§rol·vezet®k jel®nek megzavar§s§t.

Fontos

Az illusztr§ci·n p®ld§n kereszt¿l mutatjuk a munkater¿letet kºrbevevŖ hat§rol·vezet®ken bel¿l tal§lhat· 
terept§rgyat ®s a sz¿ks®ges t§vols§gokat a hat§rol·vezet®k elhelyez®s®hez. Jelºlje meg a f®mbŖl k®sz¿lt 
terept§rgyakat (lefoly·k, elektromos bekºt®sek, stb.) annak ®rdek®ben, hogy a hat§rol·vezet®k jel®vel 
tºrt®nŖ interferenci§t megelŖzze.

Ha egy akad§ly a munkater¿leten ak§r k²v¿l, ak§r bel¿l, de kºzvetlen¿l amellett helyezkedik el (j§rda- vagy §gy§sszeg®ly, fal) a 
hat§rol·vezet®ket az akad§lyt·l legal§bb 20 cm-es (7.87ò) t§vols§gban helyezze el. Nºvelje a t§vols§got a hat§rol·vezet®k ®s 
az akad§ly kºzºtt, ha nem szeretn®, hogy a robot neki¿tkºzzºn az akad§lynak, tegye a hat§rol·vezet®ket legal§bb 25 cm-re 
(9,84ò) az akad§lyt·l. B§rmilyen a szeg®lyhez kºzel esŖ vagy a kijelºlt munkater¿leten k²v¿l esŖ fŤfel¿letet m§s szeg®lyv§g·val 
vagy v§g·eszkºzzel kell leny²rni.

Ha vir§g§gy§s, sºv®ny, ki§ll· gyºkerŤ nºv®ny, 2-3 cm m®ly kis §rok vagy §gy§sszeg®ly tal§lhat· ak§r a munkater¿leten 
bel¿l, ak§r k²v¿l, a hat§rol·vezet®ket ettŖl az akad§lyt·l is legal§bb 20 cm-re (7.87ò) helyezze el, hogy megakad§lyozza a 
robotban vagy az akad§lyban esetlegesen keletkezŖ k§rokat.
Az ezeken a ter¿leteken tal§lhat· fŤfel¿leteket szeg®lyv§g·val, vagy egy®b v§g·eszkºzzel kell leny²rni.
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90 cm.

/ 35,44 ñ

90 cm.

/ 35,44 ñ

90 cm.

/ 35,44 ñ

NO

min. 70 cm
/ 27,56 ”
min. 70 cm
/ 27,56 ”

< 70 cm 
/ 27,56 ”
< 70 cm 
/ 27,56 ”

0 cm / 0 ”0 cm / 0 ”
Növény

Pózna OKOK

Ha olyan medence, tó, folyóka, vizesárok, lépcső, vagy közterületi utak/járdák találhatók akár a munkaterületen belül, akár 
kívül, melyeket nem véd magas (azaz könnyen nem átléphető) kerítés, a határolóvezeték telepítését a szegélytől minimum 90 
cm-re (35.43”) végezze el. Annak érdekében, hogy a határolóvezetéket a munkaterület szegélyéhez a lehető legközelebb tudja 
elhelyezni, javasoljuk magas kerítés telepítését a közterületek leválasztására és legalább 15 cm magas kerítés telepítését 
egyéb területeken.

FontosC
Alaposan tanulmányozza a Kézikönyvben található távolságokra és emelkedőkre vonatkozó utasításokat, hogy 
garantálni tudja a tökéletes telepítést és a robot kifogástalan működését. Növelje meg a távolságot legalább 30 cm-rel 
(11.81”) ha lejtő vagy csúszós felület található a területen.

A munkaterületen belül található olyan akadályokat, melyek ellenállnak az ütéseknek (fák, bokrok, éles szegélyekkel nem 
rendelkező oszlopok), nem kell kizárnia a munkaterületből. A robot beleütközik az akadályba és irányt változtat. Ha nem 
szeretné, hogy a robot beleütközzön ilyen akadályokba és működése biztonságos és csendes maradjon, akkor valamennyi 
rögzített akadályt zárja ki a munkafelületből. Kissé íves akadályokat, mint a kövek, virágtartók vagy kiálló gyökerű fák, minden 
esetben ki kell zárni a munkaterületből annak érdekében, hogy megóvja a vágókést és a tárgyat magát is.
Az akadály határainak kijelöléséhez kezdje a határolóvezeték külső pontjától az ahhoz legközelebb eső tárggyal, helyezze úgy 
a határolóvezetéket, hogy az elérje az akadályt, vezesse el körülötte, majd vissza az eredeti nyomvonalra. Eközben tartsa 
meg az előző bekezdésekben leírt távolságokat. Vezesse a kimenő és a bejövő határolóvezetéket átfedésben úgy, hogy 
ugyanazzal a szegeccsel tudja rögzíteni mindkettőt: ez lehetővé teszi a robot számára, hogy határolóvezetéken túlhaladjon. 
Annak érdekében, hogy a robot tökéletesen funkcionáljon és hogy megfelelően tudjon manőverezni, szükséges, hogy 
átfedésben elhelyezett vezeték hossza minimum 70 cm (27.56”) legyen.

Felhasználói kézikönyv
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A HATÁROLÓVEZETÉK TELEPÍTÉSE

Max. 
5 cm (1,96 ")

Határolóvezeték

A határolóvezetéket lehet föld alá telepíteni vagy földfelszínre fektetni. 
Amennyiben rendelkezik kábelfektető géppel, javasolt a nagyobb 
védelem érdekében a vezetéket föld alá telepíteni.

Ellenkező esetben a kapott szegekkel rögzítse a vezetéket a talajhoz.

Fontos

A határolóvezeték telepítését arról a területről kezdje, ahol a 
töltőállomást helyezte el. Hagyjon rá néhány métert annak 
érdekében, hogy az utolsó lépésként történő elektromos 
bekötés elvégzésekor legyen lehetősége ebből levágni.

Földfelszíni vezeték
Vágja le a füvet a lehető legrövidebbre fűnyíróval vagy más 
vágóeszközzel a kábel elhelyezésére kijelölt nyomvonalon. Ez 
megkönnyíti a vezeték lefektetését egészen a földfelszínre és 
lecsökkenti annak a kockázatát, hogy a robot kárt egyen a 
vezeték szigetelésében.
1. A vezetéket a teljes nyomvonal mentén óramutató járásának

megfelelően vezesse végig és a csomagban található szegekkel 
rögzítse.  Győződjön meg arról, hogy a szegek közötti legnagyobb 
távolság 100 cm (39.37”). A vezetéket a talajra kell helyezni, hogy 
a robot a fű visszanövéséig se okozzon kárt a vezetékben (a 
növény eltakarja majd a vezetéket). 

− Amikor lefekteti a határolóvezetéket kövesse a
virágágyások körötti telepítésre vonatkozó szabályt
(óramutató járásával ellentétes irány)

− Az ívek mentén úgy rögzítse a vezetéket, hogy az ne
tekeredjen meg, hanem kövesse az ívet (20 cm-es sugár)

> 70 cm (27,56 ")

20 cm

(11,81 ")

0 cm (0,0 ")

NO

Kábel rögzítő szeg

Határolóvezeték

Sugár: 20 cm

Leásott vezeték
1. Ásson egy egyenletes árkot a talajba (hozzávetőlegesen 2-3 cm méretűt (0.787-1.181”)).
2. Helyezze a vezetéket az óramutató járásával megegyező irányban haladva az árokba, néhány centiméter mélységben. Ne

ássa a vezetéket 5 cm-nél mélyebbre, mert ez csökkenti a robot által érzékelt jel minőségét és intenzitását.
3. A vezeték lefektetése során szükségessé válhat, hogy néhány ponton a csomagban található szegecsekkel rögzítse a

vezetéket annak érdekében, hogy az árok visszatakarása során is a kívánt pozícióban maradjon.
4. Borítsa be a teljes vezetéket földdel és győződjön meg arról, hogy a talaj tömör maradt.

Felhasználói kézikönyv
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